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Chap 14 : Matrices 

I. Généralités 
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II. Matrice d’un endomorphisme 
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III. Matrices inversibles 
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IV. Changement de bases, équivalence 
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2( ) ( , )() ( ) et  sont équivalentes lorsqu'il existe  tq : m nn mA B R S GL GL B RAS   M  

C'est une relation d'équivalence. Deux matrices sont équivalentes  elles représentent un même

endomorphisme dans 2 bases différentes

ssi
 

1

( )

( ) 1

0

( , ) . ( ) ( ) [ ]

0 0

( )

 de rang  Il existe une base  de  et une base  de  tq 

Deux matrices de  sont équivalentes  elles ont le même rang

f r

e mn r

mn

u E F r e E f F u J

ssi

 
 
 
 
 
 
 
 

  L

M

 

( ) rg rg, t

mnM M M  M  

1(( ) ) . et  sont semblables s'il existe  tq  C'est une relation d'équivalencen nA B P GL B P AP  M  

1det det tr tr rg rg [ ], ( ) ( )Si  est semblable à , ,  et Si A B A B A B A B f X f B P f A P      

1( )

( )

,  est un automph d'algèbre.

Il y a une infinité de classes de similitudes dans n

nP GL A P AP

M
 

V. Déterminants 
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Cette identité reste valable dans un anneau commutatif : 
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VI. Trace 
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VII. Matrices extraites, mineurs 
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Les mineurs d'une matrice sont les déterminants des matrices carrées extraites de A  
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VIII. Transvections et génération du groupe linéaire 
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IX. Matrices et analyse fonctionnelle 
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Utile :  calcul du déterminant : prendre un terme, et soustraire toute une colonne 

multipliée par ce terme
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